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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Praca przejsciowa * 1010614161010614451
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i Budowa Maszyn (brak) 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Samochody i Ciggniki polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 2 6
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 17%
nauki techniczne 5 83%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Marek Maciejewski

email: marek.maciejewski@put.poznan.pl
tel. 61 665 27 75

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowa wiedza z zakresu konstrukcji maszyn i budowy samochodéw. Szczegdtowe
1 Wiedza: informacje na temat mechaniki ruchu samochodu. Znajomo$¢ zasad prowadzenia analiz
wytrzymatosciowych i trwatosciowych.

Rozumienie zasad procesu projektowania. Umiejetno$¢ wyboru i postugiwania sie

2 Umiejetnosci: | zaleznosciami z zakresu obliczen trakcyjnych oraz obliczen wytrzymatosciowych i
trwatosciowych. Obstuga arkusza kalkulacyjnego.
3 Kompetencje | Okreslanie hierarchii i harmonogramu zadan przy formutowaniu zagadnieri projektowania
spoteczne podzespotu lub elementu samochodu. Zdolno$¢ identyfikacji probleméw i rozstrzygania

dylematéw obliczeniowo-konstrukcyjnych. Samodzielno$¢.

Cel przedmiotu:

Samodzielne zaprojektowanie przez studentéw podzespotu lub elementu uktadu napedowego samochodu (lub ewentualnie
innego uktadu), obejmujgce wykonanie obliczen trakcyjnych, ustalenie zasadniczych parametréow geometrycznych oraz
wykonanie obliczen sprawdzajgcych: wytrzymatosciowych i trwato$ciowych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna zasady i etapy projektowania podzespotéw i elementoéw poszczegolnych uktadéw pojazdu samochodowego -
[K1A_WO05]

2. Rozumie zwigzki zachodzgce pomiedzy parametrami pojazdu i jego uktadu napedowego - [K1A_W24]

3. Zna zasady doboru parametréw poszczegoélnych podzespotow i elementéw pojazdu w zaleznosci od przewidywanych
warunkow pracy - [-]

4. Zna algorytmy obliczen wytrzymatosciowych i trwatosciowych - [-]

Umiejetnosci:

1. Umie dobra¢ parametry uktadu przeniesienia napedu odpowiednio do danych pojazdu i silnika - [K1A_UO03]

2. Umie zidentyfikowa¢ wartosci obcigzen dziatajgcych na dany element / podzespét - [K1A_U04]

3. Umie wybrac¢ rozwigzanie konstrukcyjne elementu / podzespotu zapewniajgce wtasciwe spetnianie zadan - [K1A_UO08]
4. Potrafi wykorzysta¢ informacje normatywne - [K1A_U16]

5. Potrafi wykona¢ dokumentacje techniczng (konstrukcyjng, wykonawczg) projektowanego elementu / podzespotu - [-]

Kompetencje spoteczne:
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1. Potrafi samodzielnie prowadzi¢ obliczenia trakcyjne i analizy wytrzymatosciowe na podstawie dostarczonych z zewnatrz
danych - [K1A_KO04]

2. Potrafi okresla¢ priorytety przy projektowaniu elementéw / podzespotéw uktadu napedowego samochodu - [-]
3. Rozumie potrzebe stosowania rozwigzan zapewniajgcych bezpieczenstwo ruchu i ochrone srodowiska - [-]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie zaje¢ na podstawie pisemnej dokumentacji opracowanego projektu

Tresci programowe

Etap | ? obliczenia trakcyjne:

Réwnowaga sit dziatajgcych na samochéd w ruchu prostoliniowym: opory ruchu a sita napedowa. Opory toczenia,
aerodynamiczne (powietrza) i wzniesienia. Charakterystyka szybkosciowa silnika ? przyblizona metoda wyznaczania.
Przetozenie catkowite na biegu najszybszym: przetozenie biegu najwyzszego i przektadni gtéwnej. Przetozenie biegu
najwolniejszego. Dobdr liczby przetozen na podstawie przetozenia biegu najwolniejszego i najszybszego. Dobor przetozen
posrednich skrzyni biegéw. Ostateczne wyznaczenie przetozen rzeczywistych. Charakterystyka trakcyjna, dynamiczna i bilans
mocy samochodu.

Etap Il ? obliczenia projektowe (geometryczne i wytrzymatosciowe):

Zatozenia wstepne do projektu elementu / podzespotu uktadu napedowego, doboér parametréow i materiatow. Obliczenia
podstawowych wielko$ci geometrycznych. Uwzglednienie uwarunkowan konstrukcyjnych oraz norm. Obliczenia w zakresie
wytrzymatosci i trwatosci. Testy sprawdzajgce. Poréwnanie z wielkosciami dopuszczalnymi w zakresie wytrzymatosci,
statecznosci i trwato$ci. Wykonanie dokumentacji technicznej w ustalonym zakresie.

Literatura podstawowa:

1. Arczynski St., Mechanika ruchu samochodu, WNT, Warszawa, 1994

2. Sitka W., Teoria ruchu samochodu, WNT, Warszawa, 2002

3. Jaskiewicz Zb., Projektowanie uktadow napedowych pojazdéw samochodowych, WKit,, Warszawa, 1982

4. Jaskiewicz Zb., Wasiewski A., Uktady napedowe pojazdéw samochodowych: obliczenia projektowe, OWPW, Warszawa,
2002

5. Stanczyk T.L., Lomako D., Komputerowe obliczenia zespotéw samochoddw i ciggnikéw, WPS, Kielce, 2004
Literatura uzupetniajaca:
1. Debicki M., Teoria samochodu ? teoria napedu, WNT, Warszawa, 1976

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Udziat w zajeciach (wg planu) 15
2. Konsultacje 1
3. Przygotowanie i opracowanie dokumentacji projektowej 100
4. Udziat w egzaminie/zaliczeniu 1

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 117
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 17 1
Zajecia o charakterze praktycznym 100
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